
命令语法 解释

设置速度 

把当前位置设为原点 

计数器清零 

计数器自增 

步进电机以当前速度位移到  处，并设置 

步进电机以当前速度位移 ，

执行步进电机内置的固定操作，其中  操作等价于 

程序中断，直到用户手动 Start

程序睡眠一定时间  后再执行下一条语句

跳转到第  行语句，循环  次

跳转到第  行语句

如果计数器 ，跳转到第  行

如果从输入端口  接收到电平为  或 ，跳转到第  行

一个二进制序列设置各个输出端口值的电平，若为  则该位不变

仅出现在程序最后一行，表示程序结束
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步进电机简述  

步进电机可看作一个自由度为  的控制系统，我们在此不妨使用  作为这个系统的广义坐标。步进电机
本身的运动可表示为一系列的线性位移：

控制器除了保存步进电机当前的广义坐标 ，步进电机的位移速度  以外，还为用户提供了另一个变量 
 可作为计数器使用；用户通过内置编程器改变内部变量的值，进而控制步进电机的运动。

除去用户通过操作与编程控制器以外，不同的控制器之间可通过物理电缆进行通信。步进电机有数个输
入端口与输出端口，每个端口通过电平的高低值可传递  的信息。控制器中的  与  语句分
别涉及到信息的受与广播的环节。
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af://n515
af://n518
af://n523

	GFDL 步进电机可编程控制器使用说明
	步进电机简述
	命令语句一览


